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1、软件介绍

iChip 软件为由谛听公司开发的芯片配套的工具软件，其功能是对芯片进行引脚配置、属性

配置、固件更新和 DTU 配置。

以下介绍这四个功能：

1.1 引脚配置

(1)引脚配置

故名思议对芯片的引脚的功能配置。芯片的每个引脚的功能是可进行配置需要的功能，如：

可以配置成开关量输入、也可以配置成开关量输出等。且芯片有 不同的型号。

(2)引脚功能配置说明

例如，STM32F103RE芯片的第 21 个引脚 PA5 ，其具备的功能如下表

序号 功能名称 描述

1 SPI1_SCK SP11 的时钟引脚

2 DAC_OUT2 模拟量输出

3 ADC12_IN5 模拟量输入

4 Normal_DI 开关量输入

5 Normal_DO 开关量输出

6 EXIT 中断

7 SYS_INIT 系统初始化输出

8 SYS_RunLed 系统运行指示输出

9 SYS_FaultLed 系统故障指示输出

10 SYS_WatchDog 系统看门狗

1.2 固件更新

(1)更新

为了适应广大客户的需求，谛听芯片可进行配置表、固件、算法、协议库的更新，此功能非

常简便，通过一键更新，把需要更新的文件下载到芯片底层，更新速度在数秒之内。

(2)上传

从芯片上把配置好的文件上传上来。

(3)说明

以下先简单列举两个例子里进行辅助说明固件更新的概念。

例子 1：用户需要一个数学加法算法功能，把这个算法的 bin 文件直接下载到芯片，从而使

芯片具备了这个加法算法功能。

例子 2：假设芯片引脚 16 PA2 原功能是 Normal_DI，而此刻用户想把引脚 16 PA2 改为

Normal_DO，就需要对芯片引脚重新配置，通过 iChip 软件对其进行重新配置，保存之后可直接

下载到芯片，使其成为 Normal_DO点。
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2、建立芯片

打开文件夹“iSmartOS”如下图 2-1 所示。

图 2-1

打开文件夹“bin”，如下图 2-2 所示。

图 2-2

打开软件“iSmartOS”,如下图 2-3 所示。

图 2-3
打开“iChip”软件 ，如下图 2-4 所示。

图 2-4
打开软件的初始界面是如图”2-5 引脚配置界面”所示。在打开 iChip 软件时，自动打开上次

保存的配置工程。

图 2-5 引脚配置界面



iChip 软件用户操作手册

福州谛听科技有限公司3

点击菜单栏的图标“新建”按钮，如图“2-6 新建芯片 1”所示。可选择不同的芯片，点击“确认”键，

此处选择型号为“STM32F103RE”。

图 2-6 新建芯片 1
如图“2-7 新建芯片 2”所示，该芯片 64个引脚，其中引脚为白底的是未配置，用户可根据需求进

行配置，其他颜色是特殊引脚不可对其进行配置。

图 2-7 新建芯片 2



iChip 软件用户操作手册

福州谛听科技有限公司4

3、打开芯片

当用户配置完后，后期需要修改配置，可以打开原先配置过的芯片而不需要重新配置。

点击菜单栏的图标“打开文件”按钮，如图“ 3-1 打开芯片 1”

图 3-1 打开芯片 1
选择名为“config.cpro”的文件，点击弹窗的“打开”按钮，如图“打开芯片 2”所示。

图 3-2 打开芯片 2

此为上次保存的配置过的芯片。如图“ 3-3 打开芯片 3”所示。

备注，用户可以在保存时自定义指定文件的路径及文件名，打开配置工程也可以自定义选择打开

的路径的文件。但是文件的后缀必须是“.cpro”。
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图 3-3 打开芯片 3
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4、芯片引脚说明

4.1 103RE 芯片引脚定义

核心模组中 STM32F103RE芯片共有 56个管脚，具体描述参见表 3-1。
表 3-1: 核心模组管脚定义

序号 名称 类型 功能

1 3V3 P 供电

2 VBAT I/O 电池

3 PC13 I/O TAMPER-RTC;Normal-DI;Normal-DO

4 PC14 I/O OSC32-IN;Normal-DI;Normal-DO

5 PC15 I/O OSC32-OUT;Normal-DI;Normal-DO

6 NRST I/O 后位寄存器供电

7 PC0 I/O ADC123-IN10;Normal-DI;Normal-DO

8 PC1 I/O ADC123-IN11;Normal-DI;Normal-DO

9 PC2 I/O ADC123-IN12;Normal-DI;Normal-DO

10 PC3 I/O SPI1-CS2

11 PA0 I/O WKUP;USART2-CTS;ADC123-IN0;TIM2-CH1-ETR;TIM5-CH1;TIM8-ETR;Normal-DI;Nor

mal-DO

12 PA1 I/O USART2-RTS;ADC123-IN1;TIM5-CH2;TIM2-CH2;Normal-DI;Normal-DO

13 PA2 I/O USART2-TX;TIM5-CH3;ADC123-IN2;TIM2-CH3;Normal-DI;Normal-DO

14 PA3 I/O USART2-RX;TIM5-CH4;ADC123-IN3;TIM2-CH4;Normal-DI;Normal-DO

15 PA4 I/O SPI1-NSS;USART2-CK;DAC-OUT1;ADC12-IN4;Normal-DI;Normal-DO

16 SCK I/O 时钟信号，由主设备产生

17 MISO I/O 主设备数据输入，从设备数据输出

18 MOSI I/O 主设备数据输出，从设备数据输入

19 Updata I/O 更新

20 PB0 I/O ADC12-IN8;TIM3-CH3;TIM8-CH2N;Normal-DI;Normal-DO

21 PB1 I/O ADC12-IN9;TIM3-CH4;TIM8-CH3N;Normal-DI;Normal-DO

22 PB10 I/O I2C2-SCL;USART3-TX;Normal-DI;Normal-DO

23 PB11 I/O I2C2-SDA;USART3-RX;Normal-DI;Normal-DO

24 GND P 接地

25 PB12 I/O SPI2-NSS;I2S2-WS;I2C2-SMBA;USART3-CK;TIM1-BKIN;Normal-DI;Normal-DO

26 PB13 I/O SPI2-SCK;I2S2-CK;USART3-CTS;TIM1-CH1N;Normal-DI;Normal-DO

27 PB14 I/O SPI2-MISO;TIM1-CH2N;USART3-RTS;Normal-DI;Normal-DO

28 PB15 I/O SPI2-MOSI;I2S2-SD;TIM2-CH3N;Normal-DI;Normal-DO

29 PC6 I/O I2S2-MCK;TIM8-CH1;SDIO-D6;Normal-DI;Normal-DO

30 PC7 I/O I2S3-MCK;TIM8-CH2;SDIO-D7;Normal-DI;Normal-DO

31 PC8 I/O TIM8-CH3;SDIO-D0;Normal-DI;Normal-DO

32 PC9 I/O TIM8-CH4;SDIO-D1;Normal-DI;Normal-DO

33 PA8 I/O USART1-CK;TIM1-CH1;MCO;Normal-DI;Normal-DO

34 PA9 I/O USART1-TX;TIM1-CH2;Normal-DI;Normal-DO

35 PA10 I/O USART1-RX;TIM1-CH3;Normal-DI;Normal-DO

36 PA11 I/O USART1-CTS;USBDM;CAN-RX;TIM1-CH4;Normal-DI;Normal-DO
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37 PA12 I/O USART1-RTS;USBDP;CAN-TX;TIM1-ETR;Normal-DI;Normal-DO

38 PA13 I/O JTMS-SWDIO;Normal-DI;Normal-DO

39 GND P 接地

40 PA14 I/O JTCK-SWCLK;Normal-DI;Normal-DO

41 PA15 I/O SPI3-NSS;I2S3-WS;Normal-DI;Normal-DO

42 PC10 I/O UART4-TX;SDIO-D2;Normal-DI;Normal-DO

43 PC11 I/O UART4-RX;SDIO-D3;Normal-DI;Normal-DO

44 PC12 I/O UART5-TX;SDIO-CK;Normal-DI;Normal-DO

45 PD2 I/O TIM3-ETR;UART5-RX;SDIO-CMD;Normal-DI;Normal-DO

46 PB3 I/O SPI3-SCK;I2S3-CK;Normal-DI;Normal-DO

47 PB4 I/O SPI3-MISO;Normal-DI;Normal-DO

48 PB5 I/O SPI3-MOSI;I2C1-SMBA;I2S3-SD;Normal-DI;Normal-DO

49 PB6 I/O I2C1-SCL;TIM4-CH1;Normal-DI;Normal-DO

50 PB7 I/O I2C1-SDA;FSMC-NADV;TIM4-CH2;Normal-DI;Normal-DO

51 PB8 I/O TIM4-CH3;SDIO-D4;Normal-DI;Normal-DO

52 PB9 I/O TIM4-CH4;SDIO-D5;Normal-DI;Normal-DO

53 DIO I/O 数字量输入输出端口。

54 CLK I/O 时钟信号

55 GND P 接地

56 3V3 P 供电

核心模组中 STM32F103RE芯片引脚说明如下：(黄色和浅绿色引脚为特殊引脚，不可定义)
1.DI:芯片除了特殊的引脚外都可以定义为 DI引脚。

2.DO:芯片的除了特殊的引脚外都可以定义为 DO引脚。

3.AI_ADC:可定义 AI_ADC引脚，如下表 3-2 所示。

表 3-2 AI_ADC引脚定义

序号 引脚号 引脚名称

1 8 PC0

2 9 PC1

3 10 PC2

4 11 PC3

5 14 PA0

6 15 PA1

7 16 PA2

8 17 PA3

9 20 PA4

10 21 PA5

11 22 PA6

12 23 PA7

13 24 PC4

14 25 PC5

15 26 PB0

16 27 PB1
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4.AO_ADC：可定义 AO_ADC引脚，如下表 3-3所示。

表 3-3 AO_ADC引脚定义

序号 引脚号 引脚名称

1 20 PA4

5.EXTI：芯片除了特殊的引脚外都可以定义为“EXTI”引脚。

6.SYS：芯片除了特殊的引脚外都可以定义为“SYS”引脚。

7.串口配置：可定义串口配置引脚，如下表 3-4 所示。

表 3-4 串口配置引脚定义

序号 引脚号 引脚名称

1 16 PA2

2 17 PA3

3 29 PB10

4 30 PB11

5 42 PA9

6 43 PA10

7 51 PC10

8 52 PC11

9 53 PC12

10 54 PD2

8.SPI配置：可定义 SPI配置引脚，如下表 3-5所示。

表 3-5 SPI引脚定义

序号 引脚号 引脚名称

1 21 PA5
2 22 PA6
3 23 PA7
4 34 PB13
5 35 PB14
6 36 PB15
7 55 PB3
8 56 PB4
9 57 PB5

9.定时器配置：可定义定时器配置引脚，如下表 3-6 所示。

表 3-6 定时器引脚定义

序号 引脚号 引脚名称

1 21 PA5
2 22 PA6
3 23 PA7
4 34 PB13
5 35 PB14
6 36 PB15
7 55 PB3
8 56 PB4
9 57 PB5
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4.2 407ZG 芯片引脚定义

核心模组中 STM32F407ZG芯片共有 88个管脚，具体描述参见表 3-7。
表 3-7: 核心模组管脚定义

序号 名称 类型 功能

1 PE2 I/O TRACECLK;FSMC-A23;ETH-MII-TXD3;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-D
O

2 PE3 I/O TRACED0;FSMC-A19;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
3 PE4 I/O TRACED1;FSMC-A20;DCMI-D4;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
4 PE5 I/O TRACED2;FSMC-A21;TIM9-CH1;DCMI-D6;EVENTOUT;Normal-DI;Normal

-DO
5 PE6 I/O TRACED3;FSMC-A22;TIM9-CH2;DCMI-D7;EVENTOUT;Normal-DI;Normal

-DO
6 VBAT I/O 电池

7 PC13 I/O RTC-OUT;RTC-TAMP1;RTC-TS;Normal-DI;Normal-DO
8 GND P 接地

9 NRST I/O 后位寄存器供电

10 PC0 I/O OTG-HS-ULPI-STP;EVENTOUT;ADC123-IN10;Normal-DI;Normal-DO
11 PC1 I/O ETH-MDC;EVENTOUT;ADC123-IN11;Normal-DI;Normal-DO
12 PC2 I/O SPI2-MISO;OTG-HS-ULPI-DIR;ETH-MII-TXD2;I2S2ext-SD;EVENTOUT;A

DC1 23-IN12;Normal-DI;Normal-DO
13 PC3 I/O SPI2-MOSI;I2S2-SD;OTG-HS-ULPI-NXT;ETH-MII-TX-CLK;EVENTOUT;A

DC1 23-IN13;Normal-DI;Normal-DO
14 PC4 I/O ETH-RMII-RX-D0;ETH-MII-RX-D0;EVENTOUT;ADC12-IN14;Normal-DI;N

or mal-DO
15 PA1 I/O USART2-RTS;USART4-RX;ETH-RMII-REF-CLK;TIM5-CH2;TIM2-CH2;EV

ENT OUT;ADC123-IN1;Normal-DI;Normal-DO
16 PA2 I/O USART2-TX;TIM5-CH3;TIM9-CH1;TIM2-CH3;ETH-MDIO;EVENTOUT;AD

C1 23-IN2;Normal-DI;Normal-DO
17 PA3 I/O USART2-RX;TIM5-CH4;TIM9-CH2;TIM2-CH4;OTG-HS-ULPI;D0;ETM-MII-

COL;EVENTOUT;ADC123-IN3;Normal-DI;Normal-DO
18 PA4 I/O SPI1-NSS;SPI3-NSS;USART2-CK;DCMI-HSYNC;OTG-HS-SOF;I2S3-WS;EV

E NTOUT;ADC12-IN4;DAC-OUT1;Normal-DI;Normal-DO
19 PA5 I/O SPI1-SCK;OTG-HS-ULPI-CK;TIM2-CH1-ETR;TIM8-CH1N;EVENTOUT;AD

C12 -IN5;DAC-OUT2;Normal-DI;Normal-DO
20 PA6 I/O SPI1-MISO;TIM8-BKIN;TIM13-CH1;DCMI-PIXCLK;TIM3-CH1;TIM1-BKIN

;EV ENTOUT;ADC12-IN6;Normal-DI;Normal-DO
21 PA7 I/O SPI1-MOSI;TIM8-CH1N;TIM14-CH1;TIM3-CH2;ETH-MII-RX-DV;TIM1-CH

1 N;ETH-RMII-CRD-DV;EVENTOUT;ADC12-IN7;Normal-DI;Normal-DO
22 PC5 I/O ETH-RMII-RX-D1;ETH-MII-RX-D1;EVENTOUT;ADC12-IN15;Normal-DI;N

or mal-DO
23 PB0 I/O TIM3-CH3;TIM8-CH2N;OTG-HS-ULPI-D1;ETH-MII-RXD2;TIM1-CH2N;EV

E NTOUT;ADC12-IN8;Normal-DI;Normal-DO
24 PB1 I/O TIM3-CH4;TIM8-CH3N;OTG-HS-ULPI-D2;ETH-MII-RXD3;TIM1-CH3N;EV

E NTOUT;ADC12-IN9;Normal-DI;Normal-DO
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25 PE7 I/O FSMC-D4;TIM1-ETR;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
26 PE8 I/O FSMC-D5;TIM1-CH1N;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
27 PE9 I/O FSMC-D6;TIM1-CH1;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
28 PE10 I/O FSMC-D7;TIM1-CH2N;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
29 PE11 I/O FSMC-D8;TIM1-CH2;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
30 PE12 I/O FSMC-D9;TIM1-CH3N;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
31 PE13 I/O FSMC-D10;TIM1-CH3;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
32 PE14 I/O FSMC-D11;TIM1-CH4;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
33 PE15 I/O FSMC-D12;TIM1-BKIN;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
34 PB10 I/O SPI2-SCK;I2S2-CK;I2C2-SCL;USART3-TX;OTG-HS-ULPI-D3;ETH-MII-RX-

ER; TIM2-CH3;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
35 PB11 I/O I2C2-SDA;USART3-RX;OTG-HS-ULPI-D4;ETH-RMII-TX-EN;ETH-MII-TX-

EN; TIM2-CH4;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
36 GND P 接地

37 PB12 I/O SPI2-NSS;I2S2-WS;I2C2-SMBA;USART3-CK;TIM1-BKIN;CAN2-RX;OTG-
HS-ULPI-D5;ETH-RMII-TXD0;ETH-MII-TXD0;OTG-HS-ID;EVENTOUT;No

rmal-DI;Normal-DO
38 PB13 I/O SPI2-SCK;I2S2-CK;USART3-CTS;TIM1-CH1N;CAN2-TX;OTG-HS-ULPI-D6

;ETH-RMII-TXD1;ETH-MII-TXD1;EVENTOUT;OTG-HS-VBUS;Normal-DI;
Normal-DO

39 PB14 I/O SPI2-MISO;TIM1-CH2N;TIM12-CH1;OTG-HS-DM;USART3-RTS;TIM8-CH2
N;I2S2ext-SD;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO

40 PB15 I/O SPI2-MOSI;I2S2-SD;TIM1-CH3N;TIM8-CH3N;TIM12-CH2;OTG-HS-DP;EV
E NTOUT;RTC-REFIN;Normal-DI;Normal-DO

41 PD8 I/O FSMC-D13;USART3-TX;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
42 PD9 I/O FSMC-D14;USART3-RX;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
43 GND P 接地

44 PD10 I/O FSMC-D15;USART3-CK;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
45 PD11 I/O FSMC-CLE;FSMC-A16;USART3-CTS;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
46 PD12 I/O FSMC-ALE;FSMC-A17;TIM4-CH1;USART3-RTS;EVENTOUT;Normal-DI;N

or mal-DO
47 PD13 I/O FSMC-A18;TIM4-CH2;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
48 PD14 I/O FSMC-D0;TIM4-CH3;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
49 PD15 I/O FSMC-D1;TIM4-CH4;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
50 PC6 I/O I2S2-MCK;TIM8-CH1;SDIO-D6;USART6-TX;DCMI-D0;TIM3-CH1;EVENT

OU T;Normal-DI;Normal-DO
51 PC7 I/O I2S3-MCK;TIM8-CH2;SDIO-D7;USART6-RX;DCMI-D1;TIM3-CH2;EVENT

OU T;Normal-DI;Normal-DO
52 PC8 I/O TIM8-CH3;SDIO-D0;TIM3-CH3;USART6-CK;DCMI-D2;EVENTOUT;Normal

- DI;Normal-DO
53 PC9 I/O I2S-CKIN;MCO2;TIM8-CH4;SDIO-D1;I2C3-SDA;DCMI-D3;TIM3-CH4;EVE

NT OUT;Normal-DI;Normal-DO
54 PA8 I/O MCO1;USART1-CK;TIM1-CH1;I2C3-SCL;OTG-FS-SOF;EVENTOUT;Norma

l-DI;Normal-DO
55 PA9 I/O USART1-TX;TIM1-CH2;I2C3-SMBA;DCMI-D0;EVENTOUT;OTG-FS-VBUS

;Normal-DI;Normal-DO
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56 PA10 I/O USART1-RX;TIM1-CH3;OTG-FS-ID;DCMI-D1;EVENTOUT;Normal-DI;Nor
mal-DO

57 PA11 I/O USART1-CTS;CAN1-RX;TIM1-CH4;OTG-FS-DM;EVENTOUT;Normal-DI;N
ormal-DO

58 PA12 I/O JTMS-SWDIO;Normal-DI;Normal-DO
59 PA13 I/O Normal-DI;Normal-DO
60 GND P 接地

61 PA14 I/O JTCK-SWCLK;Normal-DI;Normal-DO
62 PA15 I/O JTDI;Normal-DI;Normal-DO
63 PC10 I/O SPI3-SCK;I2S3-CK;UART4-TX;SDIO-D2;DCMI-D8;USART3-TX;EVENTOU

T;Normal-DI;Normal-DO
64 3V3 P 供电

65 GND P 接地

66 PC11 I/O UART4-RX;SPI3-MISO;SDIO-D3;DCMI-D4;USART3-RX;I2S3ext-SD;EVEN
TOUT;Normal-DI;Normal-DO

67 PC12 I/O UART5-TX;SDIO-CK;DCMI-D9;SPI3-MOSI;I2S3-SD;USART3-CK;EVENTO
UT;Normal-DI;Normal-DO

68 PD0 I/O FSMC-D2;CAN1-RX;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
69 PD1 I/O FSMC-D3;CAN1-TX;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
70 PD2 I/O TIM3-ETR;UART5-RX;SDIO-CMD;DCMI-D11;EVENTOUT;Normal-DI;Nor

mal-DO
71 PD3 I/O FSMC-CLK;USART2-CTS;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
72 PD4 I/O FSMC-NOE;USART2-RTS;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
73 PD5 I/O FSMC-NWE;USART2-TX;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
74 PD6 I/O FSMC-NWAIT;USART2-RX;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
75 PD7 I/O USART2-CK;FSMC-NE1;FSMC-NCE2;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
76 PB3 I/O JTDO;TRACESWO;SPI3-SCK;I2S3-CK;TIM2-CH2;SPI1-SCK;EVENTOUT;N

ormal-DI;Normal-DO
77 PB4 I/O NJTRST;SPI3-MISO;TIM3-CH1;SPI1-MISO;I2S3ext-SD;EVENTOUT;Normal

-DI;Normal-DO
78 PB5 I/O I2C1-SMBA;CAN2-RX;OTG-HS-ULPI-D7;ETH-PPS-OUT;TIM3-CH2;SPI1-

MOSI;SPI3-MOSI;DCMI-D10;I2S3-SD;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
79 PB6 I/O I2C1-SCL;TIM4-CH1;CAN2-TX;DCMI-D5;USART1-TX;EVENTOUT;Normal

-DI;Normal-DO
80 PB7 I/O I2C1-SDA;FSMC-NL;DCMI-VSYNC;USART1-RX;TIM4-CH2;EVENTOUT;

Normal-DI;Normal-DO
81 PB8 I/O TIM4-CH3;SDIO-D4;TIM10-CH1;DCMI-D6;ETH-MII-TXD3;I2C1-SCL;CAN

1-RX;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
82 PB9 I/O SPI2-NSS;I2S2-WS;TIM4-CH4;TIM11-CH1;SDIO-D5;DCMI-D7;I2C1-SDA;C

AN1-TX;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
83 PE0 I/O TIM4-ETR;FSMC-NBL0;DCMI-D2;EVENTOUTNormal-DI;Normal-DO
84 PE1 I/O FSMC-NBL1;DCMI-D3;EVENTOUT;Normal-DI;Normal-DO
85 DIO I/O 数字量输入输出端口。

86 CLK I/O 时钟信号

87 GND P 接地

88 3V3 P 供电
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核心模组中 STM32F407ZG芯片引脚说明如下：(黄色和浅绿色引脚为特殊引脚，不可定义)
1.DI:芯片除了特殊的引脚外都可以定义为 DI引脚。

2.DO:芯片的除了特殊的引脚外都可以定义为 DO引脚。

3.AI_ADC:可定义 AI_ADC引脚，如下表 3-8 所示。

序号 引脚号 引脚名称

1 26 PC0

2 27 PC1

3 28 PC2

4 29 PC3

5 35 PA1

6 36 PA2

7 37 PA3

8 40 PA4

9 41 PA5

10 42 PA6

11 43 PA7

12 45 PC5

13 46 PB0

14 47 PB1

4.AO_ADC：可定义 AO_ADC引脚，如下表 3-9所示。

表 3-9 AO_ADC引脚定义

序号 引脚号 引脚名称

1 40 PA4

2 41 PA5

5.EXTI：芯片除了特殊的引脚外都可以定义为“EXTI”引脚。

6.SYS：芯片除了特殊的引脚外都可以定义为“SYS”引脚。

7.串口配置：可定义串口配置引脚，如下表 3-10所示。

表 3-10 串口引脚

序号 引脚号 引脚名称

1 34 PA0

2 35 PA1

3 36 PA2

4 37 PA3

5 69 PB10

6 70 PB11

7 101 PA9

8 102 PA10

9 111 PC10

10 112 PC11

11 124 PG9

12 129 PG14

13 136 PB6

14 137 PB7

8.SPI配置：可定义 SPI配置引脚，如下表 3-11所示。
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序号 引脚号 引脚名称

1 40 PA4

2 41 PA5

3 42 PA6

4 43 PA7

5 74 PB13

6 75 PB14

7 76 PB15

8 111 PC10

9 112 PC11

10 113 PC12

11 133 PB3

12 134 PB4

13 135 PB5

14 69 PB10

15 28 PC2

16 29 PC3

17 73 PB13

9.定时器配置：可定义定时器配置引脚，如下表 3-12所示。

表 3-12 定时器引脚定义

序号 引脚号 引脚名称

1 34 PA0

2 35 PA1

3 36 PA2

4 37 PA3

5 41 PA5

6 42 PA6

7 43 PA7

8 46 PB0

9 47 PB1

10 58 PE7

11 59 PE8

12 60 PE9

13 63 PE10

14 64 PE11

15 65 PE12

16 66 PE13

17 67 PE14

18 68 PE15

19 69 PB10

20 70 PB11

21 73 PB12

22 74 PB13

23 75 PB14

24 76 PB15
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25 81 PD12

26 82 PD13

27 85 PD14

28 86 PD15

29 96 PC6

30 97 PC7

31 98 PC8

32 99 PC9

33 100 PA8

34 101 PA9

35 102 PA10

36 103 PA11

37 116 PD2

38 133 PB3

39 134 PB4

40 135 PB5

41 136 PB6

42 137 PB7

43 139 PB8

44 140 PB9

45 141 PE0
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5、配置 DI
芯片除了特殊的引脚外都可以定义为 DI引脚。

5.1 引脚选择

在某一个引脚上右击弹出功能选项鼠标右击选择“Normal_DI”选项，引脚就变成绿色，且显示

了该引脚的功能名称。如下图“5-1引脚选择图”、“5-2 引脚选择结果”所示。

图 5-1 引脚选择

图 5-2 引脚选择结果

当芯片中有引脚配置“Normal_DI”的功能，则图 5-3DI 配置的按钮颜色由灰色变为蓝色，代

表可进行对 Normal_DI 进行详细的设置。如下图“ 5-3DI 配置图”。
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图 5-3 DI 配置

图 5-4 数字量输入属性弹窗

打开蓝色按钮 DI，如图“5-4 数字量输入属性弹窗”。
数字量输入属性弹窗列表有引脚名、输入模式、X端子、片选脚使能位、片选脚第 3~0位，

其中引脚名是不可进行更改的。剩下的由下面逐一进行介绍。

5.2 输入模式

输入模式有上拉输入和下拉输入两种方式，选择上拉输入还是下拉输入是取决于芯片的此引

脚外围硬件回路的输入。

上拉输入：外围回路未闭合时，芯片引脚的电压为高电平；外围回路闭合时，芯片引脚的电

压为低电平；

下拉输入：外围回路未闭合时，芯片引脚的电压为低电平；外围回路闭合时，芯片引脚的电

压为高电平；
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5.3 X起始端子

X起始端子是编程软件 iSmartOS_Studio 的编程地址的映射，有如下关系：

图 5-5 X端子映射关系

如图 5-5 端子映射图关系可知，芯片的引脚 PC1 映射到 X1端子，X1端子映射到编程软件

的 DI1，也就是当编程软件 DI1读取的信号正是芯片引脚的 PC1 引脚的信号。而映射关系可以在

控制器不断电不重启的情况下进行更改。

5.4 片选脚使能位和片选脚

当需求的引脚数量大于芯片所具备的引脚数量，如果更换大型的芯片，则成本也就高上去了，

为此，谛听增加了片选脚，通过增加片选脚，一个芯片引脚可以接入 1~16路的外围电路信号，外

围回路的的数量取决与片选脚的位数，也就是外围回路数=2^位数。

如图 5-6片选脚设置的一个芯片引脚 PC1 的片选脚有 4 位，也就是 2^4 = 16 路。

图 5-6 片选脚设置

如图 4-7 所示，引脚 PA0是 DI 的片选脚 0，PA1是片选脚 1 等。符号“DI_CS1”中的前缀

“DI”代表是数字量输入的片选脚，“CS”是片选脚的代号，“1”是片选脚的序号。

图 5-7 片选脚设置完成界面

而对于增加片选脚 ，X 起始端子的关系如图 5-8 所示
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图 5-8 片选脚与 X起始端子的关系

“X起始端子”就是 Xn，从这个图可以看出，在片选脚的作用下，一个芯片引脚可以接入 1~16
路的输入信号。
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6、配置 DO
芯片的除了特殊的引脚外都可以定义为 DO引脚。

6.1 引脚选择

在某一个引脚上右击弹出功能选项鼠标左击选择“Normal_DO”选项，引脚就变成绿色，且显

示了该引脚的功能名称。如下图“5-1引脚选择”，图“5-2引脚选择结果”所示。

图 6-1 引脚选择

图 6-2 引脚选择结果

6.2 输出模式

输出模式有推挽输出和开漏输出两种方式，选择推挽输出还是开漏输出是取决于芯片的此引

脚外围硬件回路的输出。

推挽输出：当芯片引脚输出为 1时，引脚的电压为低电平；当芯片引脚输出为 0时，引脚的

电压为高电平；

开漏输出：当芯片引脚输出为 0时，引脚的电压为低电平；当芯片引脚输出为 1时，引脚的

电压为高电平；
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6.3 输出速率

输出速率，就是脉冲在 1s内的脉冲个数，可以作为高速脉冲使用。STM32F103RE的输出速

率分别为低速 2MHz、中速 10~50MHz 和快速 50MHz，而 STM32F407VE 的输出速率多了高速

100MHz。

6.4 Y起始端子

Y起始端子是编程软件 iSmartOS_Studio 的编程地址的映射，如下图“6-3 Y端子映射关系”所
示。

图 6-3 Y端子映射关系

如图 6-3 端子映射图关系可知，芯片的引脚 PC1 映射到 Y1 端子，Y1 端子映射到编程软件

的 DO1，也就是当编程软件 DO1 的输出信号正是芯片引脚的 PC1输出的信号。而映射关系可以

在控制器不断电不重启的情况下进行更改。

6.5 片选脚使能位和片选脚

DO的片选脚使能和片选脚的原理和 DI的是一样的，当需求的引脚数量大于芯片所具备的引

脚数量，如果更换大型的芯片，则成本也就高上去了，为此，谛听增加了片选脚，通过增加片选

脚，一个芯片引脚可以接入 1~16路的外围电路信号，外围回路的的数量取决与片选脚的位数，也

就是外围回路数 = 2 ^位数。

如图”6-4片选脚设置”的一个芯片引脚 PC1的片选脚有 4位，也就是 2 ^4 = 16 路。

图 6-4 片选脚设置

如图 6-5 所示，引脚 PA1是DO的片选脚 1，PA2是片选脚 2等。符号“DO_CS1”中的前缀“DO”
代表是数字量输出的片选脚，“CS”是片选脚的代号，“1”是片选脚的序号。
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图 6-5 片选脚设置完成界面

而对于增加片选脚，Y起始端子的关系如图 6-6所示

图 6-6 片选脚与 Y起始端子的关系

“Y起始端子”就是Yn，从这个图可以看出，在片选脚的作用下，一个芯片引脚可以接入 1~16 路的输

入信号。
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7、配置 AI_ADC

7.1 引脚选择

芯片可以定义为 AI_ADC引脚，如下表 7-1 所示。

表 7-1
序号 引脚名称

1 PC0

2 PC1

3 PC2

4 PC3

5 PA0

6 PA1

7 PA2

8 PA3

9 PA4

10 PA5

11 PA6

12 PA7

13 PC4

14 PC5

15 PB0

16 PB1

在上表其中一个引脚上右击弹出功能选项鼠标右击选择“ADC123_IN0”选项，引脚就变成绿色，

且显示了该引脚的功能名称。如下图“7-2引脚选择”，图“7-3引脚选择结果”所示。

图 7-2 引脚选择
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图 7-3 引脚选择结果

芯片中有引脚配置“ADC123_IN0”的功能，则图 7-4 AI_ADC 配置的按钮

颜色由灰色变为蓝色，代表可进行对 ADC123_IN0进行详细的设置。如下图“7-4 AI_ADC配

置图”。

图 7-4 AI_ADC 配置图

打开蓝色按钮 AI_ADC，如图“7-5 模拟量输入属性弹窗”。

图 7-5 模拟量输入属性弹窗
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模拟量输入属性弹窗列表有引脚名、输入模式、XA端子、片选脚使能位、片选脚第 3~0 位，

其中引脚名是不可进行更改的。剩下的由下面逐一进行介绍。

7.2 输入模式

输入模式有上拉输入和下拉输入两种方式，选择上拉输入还是下拉输入是取决于芯片的此引

脚外围硬件回路的输入。

上拉输入：外围回路未闭合时，芯片引脚的电压为高电平；外围回路闭合时，芯片引脚的电

压为低电平；

下拉输入：外围回路未闭合时，芯片引脚的电压为低电平；外围回路闭合时，芯片引脚的电

压为高电平。

7.3 XA起始端子

XA起始端子是编程软件 iSmartOS_Studio 的编程地址的映射，有如下关系：

7.4 片选脚使能位和片选脚

当需求的引脚数量大于芯片所具备的引脚数量，如果更换大型的芯片，则成本也就高上去了，

为此，谛听增加了片选脚，通过增加片选脚，一个芯片引脚可以接入 1~16 路的外围电路信号，

外围回路的的数量取决与片选脚的位数，也就是外围回路数 = 2 ^位数。

如图 7-6 片选脚设置的一个芯片引脚 PC1的片选脚有 4位，也就是 2^4 = 16 路。

图 7-6 片选脚设置

如图 7-6 所示，引脚 PA0 是 AI_ADC 的片选脚 0，PA1 是片选脚 1等。符号“AI_CS1”中
的前缀“AI”代表是模拟量输入的片选脚，“CS”是片选脚的代号，“1”是片选脚的序号。
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图 7-7 片选脚设置完成界面

而对于增加片选脚 ，XA 起始端子的关系如图 7-8 所示

图 7-8 片选脚与 XA起始端子的关系

“XA起始端子”就是 XAn，从这个图可以看出，在片选脚的作用下，一个芯片引脚可以接入

1~16路的输入信号。
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八、配置 AO_ADC

8.1 引脚选择

芯片可以定义为 AO_ADC引脚，如下表 8-1 所示。

表 8-1
序号 引脚名称

1 PA4

在上表其中一个引脚上右击弹出功能选项鼠标右击选择“DAC_OUT1”选项，引脚就变成绿色，

且显示了该引脚的功能名称。如下图“8-2 引脚选择”，图“8-3 引脚选择结果”所示。

图 8-2 引脚选择

图 8-3 引脚选择结果

芯片中有引脚配置“DAC_OUT1”的功能，则图 8-4 AO_ADC 配置的按钮

颜色由灰色变为蓝色，按钮颜色变成蓝色，代表可进行对 DAC_OUT1 进行详细的设置。如

下图“8-4 AO_ADC配置图”。
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图 8-4 AO_ADC 配置图

打开蓝色按钮 AO_ADC，如图“8-5 模拟量输出属性弹窗”。

图 8-5 模拟量输出属性弹窗

模拟量输出属性弹窗列表有引脚名、输入模式、YA端子、片选脚使能位、片选脚第 3~0 位，

其中引脚名是不可进行更改的。剩下的由下面逐一进行介绍。

8.2 输出模式

输出模式有推挽输出和开漏输出两种方式，选择推挽输出还是开漏输出是取决于芯片的此引

脚外围硬件回路的输出。

推挽输出：当芯片引脚输出为 1时，引脚的电压为低电平；当芯片引脚输出为 0时，引脚的

电压为高电平；

开漏输出：当芯片引脚输出为 0时，引脚的电压为低电平；当芯片引脚输出为 1时，引脚的

电压为高电平；

8.3 YA起始端子

YA起始端子是编程软件 iSmartOS_Studio的编程地址的映射，有如下关系：
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8.4片选脚使能位和片选脚

当需求的引脚数量大于芯片所具备的引脚数量，如果更换大型的芯片，则成本也就高上去了，

为此，谛听增加了片选脚，通过增加片选脚，一个芯片引脚可以接入 1~16 路的外围电路信号，

外围回路的的数量取决与片选脚的位数，也就是外围回路数 = 2 ^位数。

如图 8-6 片选脚设置的一个芯片引脚 PC1的片选脚有 4 位，也就是 2^4 = 16 路。

图 8-6 片选脚设置

如图 8-7 所示，引脚 PA0 是 AO_ADC的片选脚 0，PA1是片选脚 1等。符号“AO_CS1”中的前

缀“AO”代表是模拟量输出的片选脚，“CS”是片选脚的代号，“1”是片选脚的序号。

图 8-7 片选脚设置完成界面

而对于增加片选脚，YA起始端子的关系如图 8-8 所示
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图 8-8 片选脚与 YA起始端子的关系

“YA起始端子”就是 YAn，从这个图可以看出，在片选脚的作用下，一个芯片引脚可以接入

1~16 路的输入信号。
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9、配置 EXTI
芯片除了特殊的引脚外都可以定义为“EXTI”引脚。

“EXTI”是“外部中断/事件控制器”的简写，外部中断/事件控制器包含 19个边沿检测器，用于

产生中断/事件请求。每个中断线都可以独立地配置它的触发事件(上升沿或下降沿或双边沿)，并

能够单独地被屏蔽；有一个挂起寄存器维持所有中断请求的状态。EXTI可以检测到脉冲宽度小于

内部 APB2的时钟周期。多达 80个通用 I/O口连接到 16个外部中断线。

9.1 引脚选择

在某一个引脚上右击弹出功能选项鼠标右击选择“EXTI”选项，引脚就变成绿色，且显示了该

引脚的功能名称。如下图“9-1 引脚选择图”、“9-2 引脚选择结果”所示。

图 9-1 引脚选择图

图 9-2 引脚选择结果

芯片中有引脚配置“EXTI”的功能，则图 9-3 EXTI 配置的按钮颜色由灰色变为蓝色，代表可

进行对 EXTI进行详细的设置。如下图“9-3 EXTI 配置图”。
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图 9-3 EXTI 配置图

外部中断属性弹窗列表有引脚名、输入模式、触发模式、触发条件、抢占优先级、子优先级。

其中引脚名是不可进行更改的。

9.2 输入模式

输入模式有上拉输入和下拉输入两种方式，选择上拉输入还是下拉输入是取决于芯片的此引

脚外围硬件回路的输入。

上拉输入：外围回路未闭合时，芯片引脚的电压为高电平；外围回路闭合时，芯片引脚的电

压为低电平；

下拉输入：外围回路未闭合时，芯片引脚的电压为低电平；外围回路闭合时，芯片引脚的电

压为高电平；

9.3 触发模式

触发模式有中断触发和事件触发两种方式。

中断触发是把输入信号输入到 NVIC（内嵌向量中断控制器），进一步会运行中断服务函数，

实现功能，属于软件级的。

事件触发是传输一个脉冲信号给其他外设使用，并且是电路级别的信号传输，属于硬件级的。

9.4 触发条件

触发条件有上升沿触发、下降沿触发和双边沿触发三种方式。

上升沿触发是当信号有上升沿时的开关动作，当电位由低变高而触发输出变化的就叫上升沿

触发。也就是当测到的信号电位是从低到高也就是上升时就触发，叫做上升沿触发。

下降沿触发是当信号有下降沿时的开关动作，当电位由高变低而触发输出变化的就叫下降沿

触发。也就是当测到的信号电位是从高到低也就是下降时就触发，叫做下降沿触发

双边沿触发是当信号有上升沿和下降沿时的开关动作，当电位由低变高和由高变低而触发输

出变化的就叫双边沿触发。也就是当测到的信号电位是从低到高和从高到低也就是上升和下降时

就触发，叫做双边沿触发。
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10、配置 SYS
芯片除了特殊的引脚外都可以定义为“SYS”引脚。

“SYS”是“系统”的简写，每个芯片中都配备了系统初始化输出（SYS_INIT）、系统运行

（SYS_RunLed）、系统故障（SYS_FaultLed）和看门狗引脚（SYS_WatchDog）。
上述每个引脚除了本身具有的特殊功能外，这特殊的 4个引脚的配置数量是受限的，每个特

殊引脚在每个芯片只能配置一次，如图 10-1 所示：

图 10-1 特殊引脚配置

当芯片的第 8个引脚配置了系统初始化功能后，其他引脚的功能选项就不再有这个功能存在，

所以用户不必担心重复设置了系统特殊引脚。

系统特殊引脚实际上是 DO，它的属性和 DO的是一样的，需要设置输出模式和输出速率，

如图“ 10-2 特殊引脚属性设置”：

图 10-2 特殊引脚属性设置



iChip 软件用户操作手册

福州谛听科技有限公司33

11、串口配置

串口是成对存在的，可以做主站或从站，芯片和编程软件 iSmartOS-Studio软件通讯的时候是

用串口 USART1,端口应用设置 Studio 服务，其余参数默认设置。

11.1 串口的引脚号

不同的芯片型号，其串口的数量是不一样的，如表 11-1、图 11-1、 图 11-2、图 11-3 所示：

表格 11-1 串口引脚号列表

图 11-1 STM32F103RE 串口引脚

芯片型号 串口列表 串口备用列表

STM32F103RE USART1(42、43) USART2(16、
17) USART3(29、30) UART4(51、

52) UART5(53、54)

无

STM32F407ZG USART1(101、102) USART2(36、
37) USART3(69、70) UART4(111、

112) UART5(113、116)

USART1(136、137) UART4(34、
35) USART6(129、124)

USART6(96、97)
备注：括号里面的数字分别是 RX和 TX的芯片引脚号；例如：USART1(42、43),其 RX的引脚号

是 42，TX的引脚号是 43。
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图 11-2 STM32F407ZG 串口引脚

需要注意的是，有备用引脚的串口，其备用和主用的串口是不能同时应用，只能选择其一。

图 11-3 STM32F407ZG 串口备用引脚

选择了串口后，需要对其进行配置波特率、数据位、停止位、校验位和端口应用，其中端口

应用分为服务和驱动，服务类型有 Studio服务和Modbus服务，驱动有Mode busRTU驱动、ZMQTT
驱动和自由驱动。

11.2 串口支持的协议

串口可以设置成主站或者是从站，二者只能其一，其支持的协议如下表 10-2 所示。

表 11-2 串口支持的协议

序号 主站 从站

1 ZMQTT Studio

2 Mod BusRTU Mod BusRTU

3 自由协议※ 无

备注 1：Studio协议是谛听的标准协议

备注 2：自由协议是根据第三方设备的协议来自定义的协议
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11.3 串口参数与端口应用关系

当设置了串口引脚后，还需对其串口参数设置，如图 11-4 所示。

图 11-4
串口的这些参数波特率、数据位、停止位和校验位的设置取决于端口应用的设置，换句话说

也就是取决于该串口是作为从站还是主站。当串口作为主站的时候，波特率等四个参数的设定取

决于与该串口连接的设备，当串口作为从站的时候，波特率等这 4个参数自主设定，与之连接的

主站设备的串口的参数设定遵循该串口的自主设定的参数。

11.4 主站

端口应用设定为驱动类型，则芯片的该串口作为主站，例如，芯片与变频器（标准协议）进行通

讯的时候，串口需要用ModbusRTU驱动来作为主站和其通讯，其余四个参数波特率等就取决于

变频器串口通讯参数。

11.5 从站

端口应用设定为服务类型，则芯片的该串口作为从站。例如，芯片与 iSmartOS_Studio软件进

行通讯的时候，串口需要用 Studio服务来作为从站和其通讯，其余四个参数波特率等就自主设定。

特例，由于 iSmartOS-Studio的通讯接口的波特率、数据位、停止位、校验位固定为 115200bit/s、
8bit、1和无校验，所以如果是用于和 iSmartOS-Studio通讯，就默认设置这 4个参数。
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12、SPI 配置

SPI是串行外设接口（Serial Peripheral Interface）的缩写，是一种高速的，全双工，同步的通

信总线，并且在芯片的管脚上只占用四根线，分别是 SCK、MISO、MOSI和片选脚组成的，其中

片选脚是由用户指定的，而 SCK、MISO和MOSI是芯片固定好的。

MISO-Master Input Slave Output,主设备数据输入，从设备数据输出；MOSI -Master Output Slave
Input，主设备数据输出，从设备数据输入；

SCLK -Serial Clock，时钟信号，由主设备产生；

CS -Chip Select，从设备使能信号，由主设备控制。

12.1 SPI 的引脚号

不同的芯片型号，其 SPI的引脚号是不一样的，如表格 12-1、图 12-1、图 12-2、图 12-3-1、
图 12-3-2 所示：

表格 12-1 SPI 引脚号列表

芯片型号 串口列表 串口备用列表

STM32F103RE
SPI1(21、22、23) SPI2(34、35、

36) SPI3(55、56、57) 无

STM32F407ZG
SPI1(41、42、43)
SPI2(74、75、76)

SPI3(111、112、113)

SPI1(133、134、135)
SPI2(69、28、29)

SPI3(133、134、135)
备注：括号里面的数字分别是 SCK、MISO和MOSI的芯片引脚号；例如：SPI1(21、22、

23),其 SCK的引脚号是 21，MISO的引脚号是 22,MOSI的引脚号是 23。

图 12-1 STM32F103RE 的 SPI 引脚

https://baike.baidu.com/item/%E8%8A%AF%E7%89%87/32249


iChip 软件用户操作手册

福州谛听科技有限公司37

图 12-2 STM32F407ZG 的 SPI 引脚

图 12-3-1 STM32F407ZG 的 SPI 备用引脚-1

图 12-3-2 STM32F407ZG 的 SPI 备用引脚-2
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12.2 SPI的应用

当在芯片设置了 SPI 的 SCK、MISO和MOSI 的三个引脚后，在软件的左边 SPI配置的对应

的功能按钮颜色变成蓝色，当颜色变成蓝色代表是可以对其进行设置相应的功能，如图 12-4 所

示。

图 12-4
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13、cpro 和 bin文件

配置好的配置文件，点击保存。如下图” 13-1 新建配置文件”、”13-2 保存配置文件”所示。

图 13-1 新建配置文件

图 13-2 保存配置文件

13.1 两种文件概述

当建立一个配置文件后，需要保存，点击保存时生成后缀“.cpro”文件，并且这个文件是可以

由用户指定的路径以及用户指定的文件名。与此同时，由后缀“.cpro”文件自动生成后缀“.bin”文件，

并且此文件路径和文件名都是软件固定好的，其文件的路径是和软件“.exe”的同级目录下的文件夹

“bin”里面的文件夹“STM32F103RE”或“STM32F407ZG”里面，软件自动判定建立的配置文件的芯

片型号自动存储对应的文件夹里面。如图 13-3 和图 13-4 所示。

图 13-3 cpro文件的路径
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图 13-4 bin 文件的路径

“.bin”文件的文件名，软件固定为“02Configure_0x8007800.bin”。想要更改此文件的名称需要

人为手动的去更改，但是更改完了，需要注意的是在配置文件下载到芯片时需要手动选定对应的

“.bin文件”。

13.2 两种文件作用

“.cpro”文件是配置文件，是界面显示和存储用的。“.bin”是配置文件的二进制信息下载到芯片

用的。二者其实是同一个东西，只是以不同的格式展现出来。“.bin”是由“.cpro”转换出来，在保存

时进行转换。而在保存的时候，“bin”的转换是用户看不到的，用户只能看到“cpro”文件的存储操

作过程，“.bin”相当于后台自动存储。
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14、固件更新

14.1 固件更新界面简介

固件更新的文件都是以“.bin”为后缀，其是下载到芯片的文件，如下图“14-1 固件更新界面”。

图 14-1 固件更新界面

序号 1：为串口的操作，分别为串口选择下拉框、打开串口按钮和关闭串口按钮的。如果电脑上

插上新的串口，点击选择下拉框的时候，下拉框会更新读取的串口列表。

序号 2：清除串口消息框的消息。

序号 3：为芯片和配置软件通讯的消息框。

序号 4：为更新文件的功能选择。

序号 5：从芯片上传配置文件，当打开了串口，可以对芯片的配置文件进行读取上传到指定的目

录下。

序号 6：要更新文件的存储路径，也可以通过右边的“文件选择”按钮进行自定义指定文件。

14.2 更新配置表

第 1 步：点击串口下拉框，选择芯片对应的串口；

第 2 步：打开串口；如下图 14-2 所示。

图 14-2
第 3 步：选择更新的文件按钮，即选择右边更新的“配置表”按钮；此时颜

色会变为蓝色。如下图 14-3 所示。
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图 14-3
第 4 步：校对配置表文件的路径；当更新按钮选择后变为蓝色，对应的文件路径也会跟着变蓝色

来提示用户将要更新的文件是什么。如下图 14-4 所示。

图 14-4
第 5 步：按芯片旁边的复位按钮；

等待 5 秒以内，进行更新完成，串口消息框如图 14-5 所示。

图 14-5
只有当消息框出现了“第 5 步：Zi MAX SYSTEM V1.0 已运行”才是成功更新完成。消息框

的“第 2 步：开始更新配置文件”也说明了此时正在更新的是配置表，通过消息框的第 2 步可以

得知更新的文件类型。更新完成，按钮的颜色也恢复。
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15、配置文件上传

当配置文件下载到芯片后，也可以再从芯片上传上来进行查看及保存。如图 15-1 所示。

图 15-1
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